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1. Uvod

Namen izdelave programa je skrajsati ¢as racu-
nanja osnovnih parametrov ozobja. Program je mo-
gote uporabiti, ¢e so na voljo osnovni podatki o
zobniSki dvojici.

Program je sestavljen tako, da ga je mogoce
vkljuéiti tudi v druge programe za ozobja (npr. v
trdnostni izra¢un). Uporaba programa je preprosta.

Prav tako pri uporabi ni potrebno poglobljeno
znanje iz teorije ozobja. Napisan je v jeziku
FORTRAN.

2. Sestava programa
2.1. Osnovni podatki
Program je narejen po enacbah in diagramih,
ki so v praksi najbolj pogosti.
Za uporabo programa je treba imeti na voljo
naslednje osnovne podatke:
— osno razdaljo a,
— standardni modul m,,
— vsoto Stevila zob (z1 + 22) in
— Stevilo zob z.
Prav tako je treba poleg Zelenih karakteristik
gonila oziroma ozobij poznati Se:
— vsoto koeficientov profilnih premaknitev
(x1 + ),
— nagibni kot boc¢ne &rte f,

— potek razdelitve vsote koeficientov profilnih
premaknitev na x; +xe.

Omenjene vrednosti je mogocfe izradunati po
znanih ena¢bah ali doloéiti po izkusnjah.

2.2. Program

Oblika programa je prikazana na sliki 1.

2.3. Pristop k uporabi programa
Na kartico so vnesene naslednje vrednosti:
N Z1 Z1+Z2 A M BEO X1+X2 Rl R2

Pomen oznacb:

N — &tevilo ciklov — do katerega Stevila zob z;
naj stroj izpisuje rezultate, oziroma do katerega
prestavnega razmerja,

Z1 — zadetno 3tevilo zob zi,

A — predpostavljena Zelena osna razdalja a
(obi¢ajno standardna),

Z1+7Z2 — vsota Stevila zob z; + 29, Ta vsota je
izbrana v odvisnosti od prestavnega razmerja, ali
iz tabele za dolo¢ene osne razdalje in module,

M — standardni modul my,
BEO — nagibni kot boénih ¢rt S,

X1+X2 — vsota koeficientov profilnih premak-
nitev a1 + xg,

R1 — konstanta, ki rabi kot pomoé¢ za dolodi-
tev xy,

R2 — konstanta, ki z rasto¢im z; zmanj$uje x
in poveéuje xa.

Te vrednosti je mogoée vnesti v program tudi
prek tastature.

2.4. Rezultati
Stroj izpiSe iz osnovnih podatkov po programu:

1. osnovne podatke:

— osno razdaljo,

— modul,

— vsoto Stevila zob;

2. natanéne izrad¢unane vrednosti, ki gredo k
tem vrednostim:

— wvsoto koeficientov profilnih premaknitev
(1 + x2),

— nagibni kot boénih ért fy,

— ubirni kot a;

3. niz rezultatov, ki jih pri snovanju in izdelavi
najpogosteje potrebujemo:

— Stevili zob 2y, za.

— koeficienta profilnih premaknitev xj, w3,

— razdelbna kroga doi, don,

— temenska kroga dyi, dxz,

— meri dez zobe Wi, W,

— lo¢na debelina zoba na temenskem krogu pa-
storka v normalnem prerezu Syk1,

— stopnja ubiranja profilov &,

— prestavno razmerje i,

— &tevilo zob, ¢ez katere merimo zyi, Zwe.

3. Sklep

S tem prispevkom Zelimo, da bi se uporaba ra-
¢unalnika vpeljala tudi na podroéje snovanja zob-
nigkih prenosnikov. Ceprav so to Sele prvi koraki,
je prednost uporabe rafunalnika v praksi ofitna.
Kar najhitreje dobimo vrsto natanénih vrednosti.
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LOG DRIVE CART SPEC CART AVAIL PHY DRIVE
Q000 0904 0504 oooo

V2 M10 ACTUAL BK CONFIG BK

// FOR

#[OCSICARD»1132PRINTERWDISK)

#* LIST SOURCE PROGRAM
WRITE(3+15)

15 FORMAT[1HL»9Xs "REZULTAT] 1ZRACUNA ZOBNIKOV'/10XKe2T('=')//710
READIZ2+200)NsZ1vSUZvAsYMNWBETAWX1X2sR14R2

200 FORMAT(I2+3XsF5.0+TF10.01
WRITEL3+300)AsYMNSUZ

300 FORMAT (10X 'OSNOVNI PODATKI'/10Xs15('="1//10%+"'MEDOSJE A "y 'MOD
1UL M "o 'VSOTA Z14Z2'//12X+F&aCol0Xs+F3.0+10XsF&a0///)
PI=3.1415%9
R=PI1/180.0
ALN=20.0%R
B=BETA®*R
DO 10 I=1s100
AO=[5UZ/2.0)#YMN/COS(8)
ALO=ATANISINIALN]/ (COSIALNI*COS(B1)
D=AO*®COS(ALO) /A
AL=ATAN(SORT(1.0-D#D) /D)
EVAL=SINIAL) /COSIAL)=AL
EVALO=SINIALO) /COS(ALO)=ALO
SUMX=(EVAL=EVALO ) #SUZ#*COSIALN) /(2. 0%SINIALNY )
ALF=AL/R
BEO=B/R
B=B=0.1%R
IF(SUMX=X1X2110+20+20

10 CONTINUE
20 WRITE(3,21)5UMK+BEDsALF
21 FORMAT (10X s ' IZRACUNANE VREDNOSTI'/10Xs20("'="1//10X+'VS0TA X1+X2Z

1+"BETA NULA PatALFAY S /0l LR aFBaba4XaF R0 04X FFeab/ /70
WRITE(3s1T)

17 FORMAT (1OX'Z1'8X*X1'9X'DOL'9X'DK1' 10X W1 '9X'SNK1'6X'PRESTAVA'2X'ME
1R.5T. 1251 V/10R'Z2'EX'K2V9X D02 '9X'DK2' 10X W2 9XTEPS T6X!
2 '3x'z08 1zs52'/7)

DD 50 I=1s18
Z2=5VZ=21
PR=22/11
X1lsRl=(R2#21)
X2mSUME=x1
v1aX1#YMN
V2=X2#YMN
DOLl=Z1*YMN/COSIR)
DO2=Z2#YMN/COS5(B)

DE1l=2.0% (A+YMN=V21-D02

DK2=2 0% (A+YMN=V1)=DO1

EVALN=5INIALN) /COS L ALN) =ALN

ZI11=Z1®EVALO/EVALN

Z12=22#EVALO/EVALN

Gl=COS(ALNI®*ZIL1/(ZI1+2.0%X1)
G2=COS(ALNI#ZI2/(2]12+2.0%X2)

ALI1=ATAN(SQRT (1=G1l#*G1)/Gl)

ALIZ=ATANISQRT (1=G2#G2)/G2)

Z51=Z11%ALIL/PI+045

252=712#AL12/P1+0.5

JZ51=IFIX(Z51+045)

JZS2=IFIX1252+0.5)
W1=YMN®COS(ALNI®((JZS1=0+5)%PI+Z1*EVALOI+240¥VLI*SINTALN]
W2aYMNRCOSTALNI® ((JZS2=0.5) %P1 +Z2*EVALO)+2. 0%V 2%S5IN(ALN)
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DR1=DO1#*COS(ALD)
DBZ=DO2#COS(ALO}
EP5=[0+5%SQRTIDK1*0K1=DB1#DB1)+0.5%S0RT (DK2#DK2-DB2#0B2)~
SA*SINIAL) ) ®COSI(B)/ (YMN*P[*COSIALDY)
D1l=COS(ALO)*DO1/DK1
ALSK=ATAN(SORT(1.0=D1#D1)/D1}
EYSK=SINIALSK) /COS5(ALSK)=ALSK
S501=YMN#(PL/(2,0%COS(B) 1+2.0%X1*SINIALD)/COSIALOY)
55K1=DK1#(5501/D01+EVALO=EVSK]
SNKI-SSKI'DOIISGRT1001'001+DK1'D(1*ISINIE}!COSIBI1"2.0!
ARITE(3431)121+A1sD01+DK1sWlsSNKLePRJES]

3l FORMAT (10X sF32046F12.6011X412)
WRITE(3+41)22+X2+D02+DK2sW2+EPSeJEL52

41 FORMAT (10X +F2.00s5F12.56+23%412+/)

50 Z1=Z1+1.0

CALL EXIT
END
FEATURES SUPPORTED
10Cs
CORE REQUIREMENTS FOR
COMMON 0 VARIABLES 130 PROGRAM 1116 :
END OF COMPILATION Sl. 1. Oblika programa
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