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Numericna in eksperimentalna analiza vpliva povesa gredi na
dinamiko stika rotorja in statorja
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Poves gredi je stvaren problem, ki se pojavlja zlasti pri vitkih rotorjih. Prispevek obravnava vpliv
povesa gredi na dinamiko stika rotorja in statorja. Rotor je v ta namen opisan kot enostaven Jeffcottov
model, stator pa kot elasticno obeSen togi obroé. Za preskuSanje numericnega modela je bil poleg
obicajne analize zaustavijanja analiziran tudi izklop v nuji po nenadnem povecanju neuravnotezenosti
rotorja. Opravljena je bila numericna integracija po metodi Runge-Kutta detrtega reda. Analizirana sta
bila dva razlicna modela normalnih sil za interakcijo rotorja in statorja. Tako pri linearnih in nelinearnih
analiziranih parametrih (Hunt in Crossley) so modeli normalnih sil dali podoben odgovor rotorja in
statorja. Za preverjanje nekaterih rezultatov in fino nastavitev numericnega modula je bila opravljena
eksperimentalna raziskava na preskusnem sistemu.
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Slika 1. RazS§irjeni Jeffcottov model rotorja
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