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V članku je predstavljen razvoj robustnih regulatorjev na osnovi metode vodenja z notranjim 

modelom (IMC), ki izboljšujejo robustnost regulacije industrijskega kotla z ozirom na negotovosti in 
motnje. Razvita sta poenostavljen model kotelnega bobna in prenosna matrika njegove dinamike za 
imenske pogoje obratovanja. Parametri regulatorja so bili izbrani s pomočjo metode -optimizacije v 
frekvenčni domeni. Predlagani regulatorji so robustni tako za referenčne signale kakor tudi za motnje. 
Končno je podana tudi primerjava zmogljivosti zaprtozančnega sistema in razvitih regulatorjev IMC. 
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Slika 2. Poenostavljen opis parno-vodnega dela sistema kotla 
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