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bľaba Vizualno vodenje industľijskega ľobota: ocena natančnosti
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Viztĺalno toclelýe robotov preĺlsĺavljĺl izzil, zcl yse več soĺlobnih inĺlustl'iislĺih aplilĺacij. Poznĺlvculf e
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pľecllclgcnno posĺopek zcl t\oločitel, naĺąnĺ\llosti ľoboĺsltegcl sisĺenĺl steľeo vida v clvo in ĺľoľazsežllelll
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Slika 5. TesÍno olĺolje za 2D- in 3D-ĺeste nclÍclllčĺtosti ľoboÍskegcl steľeo vidcl
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