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Hidravli¢na podporja imajo pomembno vlogo v premogovnistvu. Za njihovo delovanje brez prisotnosti ljudi bo
treba izboljSati natancnost premikov in optimizirati napetostna stanja v podporju. Zracnost je pomembna lastnost
mehanizmov, ki ima velik vpliv na gibanja hidravlicnega podporja in na sile v njem.

Hidravli¢no podporje je kompleksen paralelni mehanizem s sferi¢no, translatorno in rotacijsko kinematicno
vezjo. Vpliv posamezne zracnosti bi bilo tezko natan¢no opisati, ¢e bi Zeleli zajeti vse zracnosti hkrati. Za pricujoco
Studijo je bila zato izbrana zra¢nost med zadnjo rocico in osnovo, s ¢imer je bil odpravljen vpliv zra¢nosti v ostalih
kinemati¢nih parih. Ta zracnost je pomembna za delovanje hidravli¢nega podporja, izbrana kinematicna vez pa
je najprimernejsa za preucevanje vpliva enkratnih zracnosti na dinamiko podporja. Za dolocitev vpliva zracnosti
na gibanja podporja in na napetosti v njem je bila opravljena dinami¢na analiza podporja z zracnostjo med zadnjo
ro€ico in osnovo ter podporja brez take zrac¢nosti. Narejena je bila primerjava gibanj zadnje rocice in kontaktnih
sil v kinemati¢ni vezi z zrac¢nostjo. Velikosti zra¢nosti v razli¢nih kinemati¢nih vezeh se razlikujejo, prav tako pa
se razlikuje njihov vpliv na gibanje mehanizmov in na napetosti v njih. Za preucitev vpliva velikosti zra¢nosti na
dinamicne lastnosti hidravlicnega podporja je bila opravljena dinami¢na analiza podporja z razlicnimi vrednostmi
zra¢nosti. S primerjavo gibanj in napetosti v podporju pri razli¢nih zra¢nostih je bil dolocen vpliv velikosti
zra¢nosti na podporje. Zadnja rocica kot del Stirizgibnega mehanizma pomembno vpliva na drzo podporja. Za
preucitev vpliva zracnosti na drzo podporja sta bila dolo¢ena gibanje vrha zgornjega nosilca ter sprememba kota
sprednjih in zadnjih stojk med procesom dviganja podporja pri razlicnih vrednostih zra¢nosti. Na zra¢nost med
drugim najbolj vplivajo sunki. Razli¢ni na¢ini dovoda olja pri iztegovanju stojk podporja imajo razlicen vpliv
na podporje, prisotnost zracnosti pa ta vpliv le poveca. Za doloc€itev vpliva zracnosti na podporje pri razli¢nih
nacinih dovoda olja sta bila analizirana dva nacina iztegovanja sprednjih in zadnjih stojk: z nezveznim in zveznim
dovodom olja. Analizirana so bila gibanja in sile v podporju.

Za simulacijo napetosti v hidravlicnem podporju z enkratno zracnostjo je bila uporabljena os ustrezno
drugacnih dimenzij na zadnji ro€ici in na osnovi, dodan pa je bil tudi model kontaktne sile med zadnjo rocico,
osnovo in osjo. Pri simulaciji zra¢nosti med zadnjo rocico in osnovo sta bila uporabljena model kontaktne sile L-N
in izboljsani model Coulombovega trenja za popis normalne in tangencialne sile na kontaktu z zracnostjo. Proces
dviganja podporja je bil simuliran s korac¢no funkcijo.

Prisotnost zra¢nosti v primerjavi s podporjem brez zracnosti povzro¢i variiranje gibanj in napetosti v podporju,
s tem pa se zmanjsa stabilnost njegovega delovanja. Velikost zracnosti vpliva na variiranje gibanj in sil v podporju.
Pri razli¢nih nacinih iztegovanja so bili ugotovljeni razlicni odgovori podporja z zra¢nostjo. Nacin dovoda olja z
zveznim prehodom lahko zmanjsa variacije zaradi zracnosti, ki sicer vplivajo na stabilnost delovanja podporja.

V pricujoci Studiji je bila upostevana samo zracnost med zadnjo rocico in osnovo hidravli¢énega podporja.
Raziskave vplivov zra¢nosti v hidravlicnem podporju bo zato treba postopoma razsiriti tako, da bodo zajele vec
zracnosti.

S preucevanjem zracnosti je mogoce podrobneje analizirati gibanja hidravlicnega podporja za realizacijo
natan¢nega upravljanja, s kon¢nim ciljem izkopa premoga brez prisotnosti ljudi.
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