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Dvonivojsko vodenje sklopke mehanskega samodejnega 
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Regulacija vklapljanja sklopke mehanskega samodejnega menjalnika med speljevanjem vozila pomembno 
vpliva na varnost, udobje, življenjsko dobo, rabo energije in emisije. Vse obstoječe strategije vodenja uporabljajo 
enonivojsko regulacijo, ki pa vodi do slabe prilagodljivosti na temperaturne spremembe. V članku je predstavljena 
dvonivojska strategija vodenja za izboljšanje zmogljivosti speljevanja vozila na podlagi samodejnega aktuatorja. 
Preučene so lastnosti krmilnika vrtilne frekvence dizelskega motorja in podan je opis načela delovanja in modela 
samodejnega aktuatorja. Zasnovana in opravljena je bila simulacija speljevanja vozila. Dvonivojska strategija 
vodenja je bila končno preverjena še na eksperimentalnem vozilu. Rezultati eksperimentov in simulacije kažejo, 
da dvonivojska strategija vodenja omogoča krajši čas speljevanja, manj sunkov in manjše torno delo, s čimer 
je bila dokazana uspešnost in uporabnost te strategije. Zasnovana je bila dvonivojska strategija vodenja na 
osnovi samodejnega aktuatorja sklopke in regulatorja. Temperaturne spremembe vplivajo na vklapljanje sklopke 
med procesom zagona vozila. Rezultati primerjave potrjujejo prednosti predstavljenega pristopa z vidika časa 
speljevanja, sunkov in tornega dela. Eksperimenti s pravim vozilom so še dodatno potrdili predlagano strategijo 
vodenja.

V članku je predstavljena zasnova dvonivojske strategije vodenja za izboljšanje zmogljivosti speljevanja 
vozila na podlagi samodejnega aktuatorja sklopke. Dejanska hitrost vklapljanja sklopke vedno odstopa od želene 
hitrosti zaradi okoljskih dejavnikov, kot so temperaturne spremembe.

Rezultati simulacij in eksperimentov so pokazali, da je z uporabo dvonivojske strategije vodenja mogoče 
zmanjšati vpliv temperaturnih sprememb na zmogljivost speljevanja. 

Rezultati simulacij in eksperimentov kažejo tudi na izboljšavo zmogljivosti speljevanja pri dvonivojski 
strategiji vodenja v primerjavi z enonivojsko strategijo.

Možna smer prihodnjega dela bo razvoj samoučeče regulacije z nevronskimi mrežami za izboljšanje 
dvonivojske strategije vodenja. Za dodatno izboljšanje zmogljivosti speljevanja vozila bi bilo mogoče upoštevati 
tudi spremembe obrabe in temperature tornih oblog lamel sklopke.
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