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Numeľĺčna in ekspeľimentalna analiza vplĺva povesa gľedi na
dĺnamĺko stika ľotoľja ĺn statoľja
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Poves gredije stvąren problem, ki se pojavlja zlasti pri vitkih ľotorjih' Prispevek obravnava vpliv
povesą gredi na dinąmiko stika rotorja in statorja. Rotor je v ta nąmen opisan kot enostąven Jeffcottov
model, stator pą kot elastično obešen togi obroč. Za preskušanje numeričnega modela je bil poleg
običajne ąnąlize zaustavljanja analiziran tudi izklop v ruji po nenadnem povečanju nelłravnoteženosti
rotoľja. opravljena je bilą numerična integracija po metodi Runge-Kutta četľtega reda' Analizirana sta
bila dvą ľązličną modela normalnih sil za interakcijo rotoľja in statorja. Tako pri linearnih in nelinearnih
anąliziranih parametrih (Hunt in Crossley) so modeli normalnih sil dali podoben odgovor rotorja in
statorja. Za preverjanje nekateľih rezultatov in fino nąstavitev numeľičnega modula je bila opravljena
eksperimentalna rąziskava na preskusnem sistemu.
o 2008 Strojniški vestnik. Vse pravice prldržaĺe.
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Slika 1. Razširjeni Jeffcottov model rotorja
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