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Pľaktĺčno kľmiljenje elektľopnevmatskega batnega pogona s
sledenjem

Dragan Y. Lazić
Fakulteta za strojništvo' Republika Srbija

Teoľíja sledenja je tełłleljnega pomeno za tehnične sisĺełne. Glavni cilj tega prispevka je naclaljnii
ľazvoj teorije in aplikacije sledenja, zlasti praktične izvedbe koncepta sledenja'

obl'ąvnavclłla nąpľavą je pnewnatski cilinder, ki łnu elektl'opnevnatski sell,oventil clobavtja
stisĺjen zľak' Tąkšne naprąve se pogosto llpoľabljajo kot zadnji elemenĺ knnilnega poclsistema
clvtomatiziranih sistenlov. ołllenjeno nąpľavo upľavlja digiĺatni ľačunąlnik. Čiła vzĺrajnostna
obrenlenitev pnevlnatskega cilindra je časovno sprenlenljiva, zaľądi česaľ naprava spacla v razred
nestacionaľnih sistełnov. Izpeljan je krmilłli algoritenl za časovłlo sprenlenljivo knniljeno izhodno
veličino'

Knnilni algoritem je zasnovan na principlĺ Sąmouĺ'avnavanja. Za zgľadbo takšnih krłnilnih
sisĺemol' je značilen obstoj dveh povrątnih zank" globallle negaĺivne povratne zanke z izhodno veličiłlo in
lokalne pozitivne povratne zanke s krnlilno veličino. Tąkšĺla zgradba omogoča kľmiljenje bľez poznavanja
łlotľalýe dinclmike in meĺjełĺja vrednosti motenj. Krmilni sistelłl skrbi za to, da obľąvnąvana napľąva
sledi želeni vľednosti izhodne veličine z vnapľej določeno natančnostjo'

V čląnku so predstavljeni ľezultati simulacije pľclktičnega knnilnega algoritlna za sledenje ĺla
e l e ktr opn evnl a ts kem b a t n eln p o go łl ll.
o20l0 Strojniški vestnik. Vse pľavice pľidľžane.
Ključne besede: eksponencialno sledenje, elektropnevmatski batnĺ pogon' pľincip
samouravnavanja
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Slika 1. Praktično el<sponencialno sledenje
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