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V članku je predstavljen nov krmilnik za optimalno krmiljenje hitrosti enosmernega motorja. 
Krmilnik uporablja različico mehkega drsnega režima, optimizirano z genetskim algoritmom. Predlagani 
krmilnik ima več prednosti, med njimi zadovoljivo zmogljivost krmiljenja pri različnih obratovalnih 
pogojih, hitrejši odziv od običajnih krmilnikov in omejen pojav drhtenja. Simulacije, rezultati 
eksperimentov in primerjalne analize potrjujejo učinkovitost, odlično zmogljivost in robustnost takega 
krmilnika za primer enosmernega servomotorja.  
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Slika 6. Električni model enosmernega motorja 

 
 

 


